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2A. GRÉAComment ça expliquer ?
● D’habitude on a : ● Ce que l’on veux :

  Algorithme

?
Problème Solution   AlgorithmeProblème Solution

Explication



3A. GRÉAPourquoi on ferais ça ?
● RGPD : 

– Traitements 
transparents

● Responsabilité
● Interaction avec les 

utilisateurs
● Diagnostique

Je peux 
m’expliquer !



4A. GRÉAC’est quoi une explication ?
● Une description du 

processus de décision
– Des données d’entré
– Au résultat

✔ Souvent en réponse à 
une demande
– Doit répondre à 

l’incompréhension

✔ Doit être 
compréhensible
– En language naturel ou 

proche
– Simple et concis42



5A. GRÉAComment s’expliquer ?

  AlgorithmeProblème Solution

Espace de 
recherche

Iterateur

  AlgorithmeProblème Solution

  Explicateur

ExplicationTraces



6A. GRÉAAnalyse de trace
● Si peu de traces

– Construction 
sémantique

– Abstraction synthétique

● Si beaucoup de traces
– Statistiques
– Identifier les décisions 

importantes
– Inférence d’intention



7A. GRÉA

  Domaine 
hybride

Fusion de domaine
● Recherche dans 

l’espace des domaines
– Concilier le domaine IA 

au domaine humain
– Fusion de notion ou 

dérivation

● Domaine hierarchique 
ou hybride

  Domaine 
IA

Domaine 
humain

Fusion

Solution Explication



8A. GRÉAPour être encore plus efficace
● Utiliser l’explication 

comme heuristique
● Utiliser une structure 

de donnée expressive
● Utiliser un itérateur de 

raffinement

  AlgorithmeProblème Solution

Explication
vague

Explication
plus précise

Explication
de la solution
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