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Ce sujet de Master Recherche s’inscrit dans le domaine du Web des ob-
jets, dont l’objectif est d’interconnecter des objets en utilisant les protocoles et
langages du Web. Bon nombre de ces protocoles se révèlent inadaptés pour
connecter des objets entre eux, et en particulier lorsque ceux-ci sont mobiles
et disposent de ressources limitées, comme par exemple des robots. Le projet
ANR ASAWoO, dans lequel est impliqué l’équipe CASA, se propose d’amé-
liorer l’intégration de tels objets dans le Web. Le protocole CoAP (Constrained
Application Protocol) est un protocole applicatif reprenant plusieurs concepts du
protocole HTTP et adapté aux réseaux contraints.

L’objectif de ce stage est de proposer et d’évaluer un protocole de commu-
nication opportuniste supportant les ruptures de connectivité et sur lequel le
protocole CoAP pourrait être implanté. Ce protocole de communication op-
portuniste devra être mis en œuvre au dessus d’UDP et devra permettre la
communication entre des robots distants et entre des robots et un réseau d’in-
frastructure, et cela malgré que la connectivité de bout en bout ne peut être
assurée du fait de la mobilité de ceux-ci et de la faible portée radio des inter-
faces de communication de ces équipements.

Dans le cadre de ce stage, le ou la candidat(e) s’attachera dans un premier
temps à réaliser une étude bibliographique du protocole CoAP et des proto-
coles de routage opportuniste existants. Puis dans un second temps, il (ou elle)
devra proposer une solution permettant d’exploiter les propriétés du proto-
cole CoAP (e.g., messages d’acquittement, découverte et observation des res-
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sources) et de tenir compte des ruptures de connectivité qui peuvent notam-
ment survenir entre des équipements mobiles. Dans le cadre de ce stage, un
prototype expérimental est attendu. Ce prototype pourra être validé en condi-
tions réelles (implantation sur des robots) et par simulation.
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